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月周回衛星「かぐや」（SELENE）
の運用状況について(速報）

平成１９年９月１９日

宇宙航空研究開発機構 宇宙科学研究本部

井上 一

月周回軌道中のコンフィギュレーショ
ン（想像図）

委３０－１－２
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かぐや（ＳＥＬＥＮＥ）の運用状況

日時（日本時間） 実施内容 結果

９月１４日１１時４４分 太陽電池パドル展開 良好。テレメトリ（ラッチ信号、発生電力）、
カメラ画像により展開を確認。

９月１４日１８時５２分 ハイゲインアンテナ展開 良好。テレメトリ（展開状態）、カメラ画像に
より展開を確認。

９月１５日１時３２分 軌道投入誤差修正マヌーバ
（ΔVc1）

良好。テレメトリ（軌道制御時の推進系、制
御系等のシステム状態）、軌道決定値によ
り確認。

９月１６日８時 軌道制御誤差補正マヌーバ
（ΔVa1）

良好。テレメトリ（軌道制御時の推進系、制
御系等のシステム状態）、軌道決定値によ
り確認。

H-IIAロケット13号機により平成19年9月14日10時31分01秒に種子島宇宙
センターから打ち上げられた月周回衛星「かぐや」（SELENE）は、次の運
用を正常に実施し、現在は周期調整マヌーバ１回目（ΔVp1）にむけた準
備作業中である。
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衛星の状態
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（太陽電池パドル展開取得画像） （イメージ図 左と同位置）
（ハイゲインアンテナ展開画像）
※右側は蛍光Ｘ線分光計（XRS）の一部

ハイゲインアンテナ

蛍光X線分光計
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衛星の状態

衛星はロケットから分離後、現在に至るまで、衛星の各機能は正常に動作している。な
お、主たる状態は次のとおりである。

実績値 設計値

バス電圧 約５２Ｖ（日照時）
バッテリ充放電良好

約５２Ｖ（日照時）

発生電力 約４．２KＷ（太陽角１５
度）

約４．１ＫＷ（太陽角１５度。ＢＯＬ）

温度 ： 正常

Ｓバンド通信（２Ｋｂｐｓないし４０Ｋｂｐｓ） ： 正常に動作
５００Ｎエンジン、１Ｎ・２０Ｎスラスタ ： 正常に動作
姿勢制御 ： 正常に動作
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今後の予定

⑮定常観測軌道（高度100km）の月周回軌道への投入10月19日

定常観測軌道へ投入、バス機器、観測機器の初期チェックアウト開始11月上旬頃

初期チェックアウト終了、定常観測の開始12月中旬頃

日時 イベント 図対応
9月19日 周期調整マヌーバ１回目（ΔVp1） ⑧
10月4日 月周回軌道投入マヌーバ（LOI1） 月周回軌道（近月点100km、

遠月点13000km）への投入
⑫

10月9日 リレー衛星分離 ⑬
10月12日 VRAD衛星分離 ⑭

①打上

④太陽電池パドル展開

⑤ＨＧＡ 展開

⑥軌道投入誤差修正
マヌーバ (ΔVc1)

⑫月周回軌道投入マヌーバ (LOI1)

⑬ﾘﾚｰ衛星分離

⑮月周回観測フェーズ

⑭VRAD衛星分離

②軌道投入

⑪LOI1条件調整

マヌーバ (ΔVc3)

⑩周期調整

マヌーバ (ΔVp2)

③ロケット 第２段分離

⑧周期調整

マヌーバ (ΔVp1)

⑦軌道制御誤差補正
マヌーバ (ΔVa1)

⑨周期誤差修正
マヌーバ (ΔVc2)

かぐや（SELENE)プロジェクトHP（下記URLを参照）などJAXA のHPを通じて、適宜、情報を提供
http://www.kaguya.jaxa.jp

※日時は現状の予定である、今後の運用状況により変更される


